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Lan^swellenlose Druckmas chine 

Die Errindung betrifft eine Einrichtung zum Regeln der Einzel- 
antriebe von registerhaltig arbeitenden Druckmas chinenelement en 
einer Druckmas chine, 

Aus maschinentechniBchen Grunden iat es bei Druckmasch5.nen 
heute haufig erwiinscht, auf eine gemeinsame mechanische Langs- 
welle fiir den Antrieb der Druckmaschinenelemente, wie z.B. den 
Druckwerken und den Falzapparaten, zu verzichten und elektrische 
Einzelantriebe hierfur vorzusehen. Der Gleichlauf der Elemente 
kann dann durch elektrische Mittel erzwungen werden und zwar mufi 
fiir eine exakte Winkelregelung zwischen den einzelnen Antrieben 
gesorgt werden. 

Bei Druckmaschinen muB auBerdem die Registerhaltigkeit der 
einzelnen Druckbilder gewahrleistet sein. Bies wird bei den 
bekannten Anordnungen dadurch erreicht, dafi von einem Register- 
regler (vergl. z.B. deutsche Patentschrif t 1 112 569) aus d em 
Vergleieh von aus der Bahn aufgedruckten PaBmarken mit anderen 
Bahn- Oder Zylindermarken ein Pehlersignal gebildet wird, das 
dem Regis terfehler proportional ist und zur Verstellung einer 
Stellwalze im Wegder Bahn dient. Die Bahnwalze wird dabei 
derart mechani3ch durch einen Stellmotor verstellt, daB der 
Regis terfehler moglichst zu Null wird. 

Die mechanischen Stelleinrichtungen sind jedoch haufig stbran- 
fallig und auch platzraubend. 

Die Aufgabe der vorliegenden Erfindung besteht darin, bei einer 
langswelienlosen Druckmas chine fur den winkelgetreuen Gleichlauf 
der Eimelantriebe zu sorgen und dabPi gleichzeitig die Register*- 
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regelung derart einzubeziehen, daB geBonderte Stellvorrich- 
tungen fur die Registerregelung entfallen kbnnen. 

Diese Aufgabe wird bei einer Einrichtung der eingangs ge- 
nannten Art dadurch gelost, daB einer digitalen Gleichlauf- 
winkelregelung der Einzelantriebe Jewells eine Registerregelung 
Uberlagert ist. Varch einen derartigen Eingriff in die digi- 
talen Winkelregelungen kann der Begisterf ehler ohne mechanische 
Verstelleinrichtungen. zum Verschwinden gebracht werden. 

Anhand einer Zeichnung aei die Erfindung niiher erlautert. 
Es zeigen: • 

Pig. 1 das Schema einer Gleichlaufregelung und 
Pig. 2 den Aufbau eines ReglerteileB. 

Wie aua Pig. 1 ersichtlich, sollen die Mo tor en 1 bis 5 der 
Palzapparate 6 und 7 und der Bruckwerke 8 bis 10 winkelgetreu 
synchronisierbar sein. Hierzu ist filr jeden Motor 1 bis 5 ein 
Regelteil 11 bis 15 vorgeselien, der aus einem. Stromregler, 
einem diesen uberlagerten analbgen Drehzahlregler und einem 
weiteren uberlagerten digitalen Winkelregler besteht (Pig. 2). 

Aus jeweils einem den Palzapparaten 6 bzw. 7 zugeordneten ein- 
stellbaren Taktgeber 23, 24 kann Uber Wahlscbienen 25, 26 wahl- 
weise jeder der digitalen Winkelregler seinen digitalen Soll- 
wert Uber Wahlschalter 17 bis 22 erhalten. 

Auflerdem ist zwischen den einzelnen Druckwerken 8 bis 10 bzw. 
zwischen Druckwerk und Falzeinrichtung .jeweils noch eine 
Registerregelung vorgesehen, mit der die Registerabweichungen 
auf der Druckbahn 16 feststellbar sind. Zur Beaeitigung des 
Regis t erf ehlers wird das Aus gangs signal der Registerregler 36 
bis 38 als KorrekturgroBe fur den digitalen Winkelregelkreis • 
benutzt. 
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Vie aus Pig. 2 ersichtlich, besteht der Regelteil, z.B. 13, 
aus einem Stromregler 29, der ein den Motor 3 speisendes 
Thyristorstellglied 28 aussteuert. Der Stromregler 29 erhalt 
seinen Istwert von einem Stromwandler 29a im Stromkreis des 
Motors 3. Der Sollwert fur den Stromregler 29 wird von einem 
analogen Drehzahlregler 30 geliefert, der seinen Istwert aus 
einer rait dem Motor 3 gekoppelten Tacliometermaschine 35 und 
seinen Sollwert uber einen Digital-Analogwandler 32 von einem 
der Taktgeber 23 bzw.* 24 uber eine der Wahlschienen 25 bzw. 26 
erhalt. Gleichzeitig erhalt der analoge Drehzahlregler 30 uber 
einen Digital-Analogwandler 33 eine KorrekturgrbBe aus einem 
Y/inkelregler 31. Der Winkelregler 31, dessen Ausgangssignal dem 
Winkelfehler entspricht, erhalt seinen Istwert von einem mit dem 
Motor 3 gekuppelten digitalen Impulsgeber 34 und seinen Soll- 
wert uber einen der Wahlschalter 18 bzw. 21 von einer der Y/ahl- 
schienen 25 bzw. 26. Der Y/inkelregler 31 ist ein digitaler 
Regler und kann z.B. als Vor- und Ruckwartszahler ausgebildet 
sein. 

Vfeiterhin wird dem Eingang des Winkelreglers 31 noch eine 
Korrtskturgrofie zugefuhrt, die dem Regis terfehler proportional 
ist. Hiersu v/ird das Ausgangssignal des Registerreglers 37 iiber 
einen Sparuiungsfrequenzumsetzer 39 in ein entsprechcndes Korrek- 
tursignal fiir den Winkelregler 3*1 umgesetst. 

Wie nicht naher erlautert, ist es auch moglich, anstelle von 
Gleichstrommotoren 1 bis 5 Synchronmotoren vorzusehen, die aus 
einer gemeinsamen Spannung.sschiene gespeist werden und deren 
Phasenwinkel sueinander durch entsprechende EinfluBnahme auf 
das Quer- bzw. Langsfeld verandert werden kann, 
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Patentansprtiche 

iJEinrichtung zum Regeln der Einzelantriebe von register- 
haltig arbeitenden Druckniaschinenelementen einer Druck- 
maschine, dadurch gekennzeichnet, daB einer digitalen 
Gleichlaufwinkelregelung (12, bis 15) der Einzelantriebe 
(1 bis 5) jeweils eine Registerregelung (36 bis 38) uber- 
lagert ist. 

2. Einriohtung nach Anspruch 1 t dadurch gekennzeichnet, daB 
der digitalen Gleichlaufwinkelregelung (31) eine an^-loge 
Brehzahlregelung (30) unterlagert ist. 
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